Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat&wlanych D-01.02.02

D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zyzdanych ze zdciem
warstwy humusu (ziemi urodzajnej) przy realizacjiggmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stosowana jest jako dokument przetargowey piecaniu i realizacji robét, ktére zosjanykonane
w ramach Zaméwienia publicznego wymienionego w SORB DMU-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyazasad prowadzenia robo6t z@anych ze zdgiem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawizyc

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humus - bezpostaciowe, organiczne gtktzw réznym stadium mikrobiologicznego i fizyko-
chemicznego procesu rozktadu, gtéwniélirme, nagromadzone na powierzchni gleby.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi przepisami, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWiORB DMI0-00.00 ,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét
0Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagarggloe” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagania ogolpét. 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu nie nadegj st do powtdrnego iycia naley
stosowa:
- sprzt zmechanizowany - spycharki, réwniarki,
- lopaty, szpadle, taczki i inny sgtzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactzigd
prawidtowe wykonanie robét spitem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- samochody samowytadowcze - w przypadku transpoduodkiad na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wyn@gagolne” pkt. 4.

4.2. Transport humusu

Ze wzgkdu na niewiell iloé¢ rob6t humus nafsy przemieszczaz zastosowaniem stz drobnego jak topaty,
szpadle, taczki albo przewdéziransportem samochodowym. Wyb&odka transportu zatg od odlegtdci,
warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu. Wybarkotiuje Wykonawca.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DMIB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
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Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach projektoych sieci uzbrojenia podziemnego, w
miejscu projektowanych obiektéw i wdzehr oraz w innych miejscach wskazanych w Dokumentaciji
projektowej powinien b§ oczyszczony z humusu.

Prace budowlane natg wykonywa: ze szczegoélnstarannécia, aby maliwie, jak najwieksz cze$¢ zdjetego
humusu przeznacgydo wykorzystania.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dojmdejszego uycia, przy sadzeniu drzew i krzewow
oraz do innych czynrici okreslonych w Dokumentacji projektowej. Zagospodarowangdmiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie ze wskazaniami Kierownika Prajéktyniera.

Humus naley zdejmowa recznie z zastosowaniem spiz mechanicznego, a miejscach trudno gmsgch za
pomog drobnego spktu jak topaty, szpadle.

Nalezy zdejmow& humus na petnej gbokasci wg faktycznego stanu wygtowania.

Zdjety humus przeznaczony do wbudowania malekladowa w regularnych pryzmach. Zgy humus
przeznaczony na odktad najebezpdrednio umieszczana srodkach transportu z przeznaczeniem na wywéz
Miejsca sktadowania humusu powinnychyrzez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy.

Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opad6éw i bémxnio po nich, aby unild
zanieczyszczenia ghirub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagangbtme” pkt. 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiaisungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB DMWO0MO ,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest n? (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMWB0MO ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagania ogolmkt.
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rwykonania robét obejmuje:

- reczne i mechaniczne zgjie warstwy humusu na peinalgbkai¢ jego zalegania,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie i zabezpieczenie robdt,

— dostarczenie spgh,

- haldowanie w pryzmy odwiezieniem wraz z wbudowanwnmiejsce wskazane przez Kierownika
Projektu/lreyniera  lub odwiezieniem na odktad w miejsce wskazaprzez Kierownika
Projektu/irzyniera wraz z kosztami skladowania,

— prace porgdkowe,

— odwiezienie sprgu,

— wykonanie innych czynrigi niezkednych do realizacji rob6t oflych niniejsa STWIORB, zgodnie
z Dokumentagj Technicza.

Cena wykonania robot obejmuje:
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- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespigrzekazywane

Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robo6t podstawowych, nie zaliczdneobot

tymczasowych.

10. Przepisy zwazane

Nie wysepuja.
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