Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat&wlanych D-01.01.01

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej Wykonania Odbioru Robé6t Budowlanych (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB g swymagania dotyecre wykonania iodbioru rob6t zadanych
z wytyczeniem uktadu drogowego i jej punktow wys@liowych, w ramach realizacji przedmiotowego zadania

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB stosowana jest, jako dokument przetargorgy plecaniu i realizacji robot, ktére zosganykonane
w ramach Zaméwienia publicznego wymienionego w SORB DMU-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu ukidoagowego.
1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysdktowych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z wytyczeniem trasy i punktow wysésiowych wchodz:
- wyznaczenie i sprawdzenie punktéw gtdwnych, asisy, punktéw krawdziowych oraz punktéw
uzupetniagcych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperowcatch,
- przeniesienie lub odtworzenie ustalenie zniszgebriub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnegwra
z ich zgtoszeniem do wdaiwej jednostki geodezyjnej,
- aktualizacja punktéw osnowy poziomej i pionowej,
- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w trakciobdt, gwarancji i ekojmi punktéw osnowy
realizacyjnej,
- roboty przygotowawcze, w tym pozyskanie materiaigeodezyjnych, wykonanie niegnych zgtoszé
i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
- koszt wszelkich odszkodowazwiazanych z przeprowadzeniem prac pomiarowych, w tyvereualny
koszt wegcia w teren.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty patkowy i kohcowy tukow
poziomych/krzywej przégiowej oraz pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale ok&enia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi przepisami, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWIORB DM0-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagarggloe” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padenSTWiIORB DMU-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhdgicokoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granghot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,10 do 0,20 m i dlugd od 1,4 do 2,0 m. Do stabilizacji pozostatych pomk nalery
stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,10 m i dtugm okoto 0,50 m, a dla punktéw utrwalanych w
istniejgcej nawierzchni bolce staloweednicy ok. 0,05 m i dlugei ok. 0,20 m.

Za zgod Kierownika Projektu/layniera Wykonawca m@ utrwalg punkty w istniegcej nawierzchni
w sposo6b inny i podano w niniejszej STWIORB.

Do stabilizacji punktow wysokaiowych — reperéw roboczych naleuzy¢ stupkéw betonowych, ustawionych
na nieodksztatcalnym podio. Jeeli zachodzi taka konieczgbpodiaze pod stupek betonowy nailezagscic.
Jako repery robocze rawa wykorzysté punkty state na stabilnym, nie odksztatcalnym paait
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3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagania ogolpét. 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wys@kowych naley stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe,

- szpilki,

- sprzt GPS.
Instrumenty geodezyjne powinny dbyzrektyfikowane oraz posiallawymagane przepisami szczegoélnymi
Swiadectwa legalizacji. Dokladdé instrumentéw powinna zapewidiawykonanie robét z zakmne
w specyfikacjach technicznych dokiadon.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB DMU-00.00.00 ,Wymagabgodlne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do wytyczenia trasy maa przewoz dowolnymi srodkami transportu chrogt je przed
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D®MLB0.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi lub zalecanymi Instrukcjami technicznymi
GUGIK.

Dane zawieraice lokalizacg iwspétrzdne punktow gtéwnych, krasglziowych oraz wysokiiowych
przedstawiono w Dokumentacji projektowej.

W oparciu o materiaty wygiowe Wykonawca powinien przeprowagizobliczenia i pomiary geodezyjne
niezledne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia
geodezyjne.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaweierownika Projektu/layniera o wszelkich lkbach
wykrytych w wytyczeniu punktow trasy i (lub) repgrdoboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji projektowejgszgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #@ig si
od rzdnych okrélonych w Dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Kierownika
Projektu/lreyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogiem
odpowiedniej decyzji przez Kierownika Projektufmiera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic
rzednych terenu podanych w Dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projektu/layniera, zostapn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia
Kierownika Projektu/layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Kierownika Projektuzymiera.

Punkty gtéwne trasy i punkty peednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia ofeggce w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by
zaakceptowane przez Kierownika Projektiyimera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe (repery pstwowe, punkty poligonowe) zostamniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavigtowej realizacji robdt nalg do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Przed przysipieniem do réb, Wykonawca ma obaguék wyznacz§ i zastabilizowd osnove pomiarovy.
Rozmieszczenie punktow osnowy oraz punktéw wysckevych powinno by takie, aby kady punkt
zlokalizowany w olgbie robét byt namierzany z co najmniej dwéch pumkidsnowy poziomej oraz z punktu
osnowy pionowej, z wymagandokitadndcig. Ponadto przy kalym realizowanym obiekcie ignierskim
powinny by zastabilizowane co najmniej dwa punkty dodatkowroovy poziomej i co najmniej jeden punkt
osnowy pionowej, niezataie od punktow, o ktérych mowa pows.
Punkty gtowne powinny Ky zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tale dowizane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granicrob6t ziemnych.
Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zwganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repewmbocze naley zatary¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez Kierownika Projektugtniera.
Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jegogdne).
Doktadnd¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdioktadndci osnowy pomiarowej gestwowej l1-ej klasy.
Osnowa realizacyjna powinna dgowiazania co najmniej do dwdch punktow osnowwigiwowej (poziome;j i
pionowej) klasy nie riszej né ll-ej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowyngi@vowej
Wykonawca dokona aktualizacji wspaidnych punktéw osnowy patwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna
ma by dowigzania.
Do obowgzku Wykonawcy naliey rowniez utrzymanie osnowy realizacyjneyj:

- w trakcie trwania budowy — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia, ktéregokolwiek punktu

osnowy realizacyjne;j.

- w okresie gwarancji iekojmi — wg wskaza Zamawiajcego (chybaze Umowa tego nie okék).
Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowd) koniecznéé czestszej aktualizacji osnowy mi
okreslono to powyej nie mae powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkoyvzaptat.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o Dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, latz rzadziej ni co 30 m na odcinku prostej i nie rzadziej ni
co 5 m na odcinku krzywoliniowym.

Jezeli pozostate specyfikacje techniczne nie standmaczej to:

- dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nizzen
by¢ wieksze nk £3 cm,

- rzedne niwelety punktéw osi trasy nalewyznaczy z doktadnéciag do + 1,0 cm w stosunku doednych
niwelety okrglonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatéw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunkcie oznakowania osi trasy przed zagoeniem rob6t jest niedopuszczalne.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie linii krawedzi ukladu drogowego (jezdni,
chodnika, pasa dzigego, miejsc postojowych, zatok autobusowych @pag granicy robot ziemnych zgodnie z
Dokumentacj Projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot opisanych w Zaméwieniu i w miejscach dodatiavekazanych przez Kierownika Projektusniera.

Do wyznaczania przekrojow nale stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa

w przypadku nasypéw przekraczaych wysoké¢ 1,0 m oraz wykopdw o gbokasci powyzej 1,0 m.

Odlegtas¢ miedzy palikami nalgy dostosowé do uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Zaleca
sig, aby przekroje poprzeczne wyznatzav miejscach odpowiadgych przekrojom przedstawionych
w Dokumentacji Projektowej. Odlegidta nie mae by mniejsza ni 25 m.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uti@ia¢é wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z Dokumentagj Projektovd.

Jezeli pozostate specyfikacje techniczne nie stanamaczej to:

- dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczoneykdai w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezeo
by¢ wigksze nk £5 cm,

- rzedne niwelety punktéw osi kramizi naley wyznaczy z dokladnécia do + 1,0 cm w stosunku dogdnych
niwelety okrélonych w Dokumentacji Projektowe;.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej kdaiv rob6t ziemnych powinno pozwélaa wykonanie
skarp o pochyleniu zgodnym z DokumeniaBjrojektove przy zat@onej odchyice pochylenia olglenej w
STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Dopuszcza giwyznaczanie przekrojow igrmetod niz osadzanie palikéw pod warunkiem jej akceptacjeprz
Kierownika Projektu/layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z wytyczeniem trasy i punktow wységiowych naley
prowadzé¢ wedtug ogélnych zasad okienych w instrukcjach technicznych GUGIK zgodnigvgmaganiami
podanymi w pkt. 5.4 i 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMWO0MO ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMWOMO ,Wymagania ogolne” pkt. 8.
8.2. Sposodb odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z wytyczeniem trasy w terenie gpeje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedklada Kierownikowi
Projektu/Irzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatigi podano w STWIORB DMU-00.00.00 ,Wymagania ogélne
pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- wyznaczenie i sprawdzenie punktow gtownych, osisy, punktéw krawdziowych oraz punktow
uzupetniagcych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
- zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéweapch,
- przeniesienie lub odtworzenie ustalenie zniszgebriub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnegvera
ich zgtoszeniem do wdaiwej jednostki geodezyjnej,
- aktualizacja punktow osnowy poziomej i pionowej,
- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w trakciob6t, gwarancji i ekojmi punktéw osnowy
realizacyjnej,
- roboty przygotowawcze, w tym pozyskanie materialgeodezyjnych, wykonanie nieginych zgtoszé
i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie i zabezpieczenie robot,
- dostarczenie materiatow i spta,
- prace porzdkowe,
- odwiezienie sprtu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w niniejszej specyfikaciji.
- koszt wszelkich odszkodowawigzanych z przeprowadzeniem prac pomiarowych, w tymkeszt wejcia
w teren.
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Cena wykonania robot obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktOreg spotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale msigprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysge, ktore s niezkedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczawe rdbot
tymczasowych,
- przeliczenie wspétednych z uktadu 1965 na 2000 lub odwrotniggjezajdzie taka konieczi$é.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowageodezyjno-kartograficznych oraz czydciogeodezyjnych obowkujacych w
budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133).

2./ Rozporzdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwadnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu aregpotéw uzgadniania dokumentacji projektowej (DzNr
38, poz. 455).

3./ Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykeamjia prac geodezyjnych (z 1979 r., ze zmian
z 1983 r.), czwarte 1998 r.

4./ Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa gegde (z 1979 r., ze zmignz 1983 r.), czwarte
1986 r.

5./ Instrukcja techniczna G-2. Wysck@mwa osnowa geodezyjna (z 1980r., ze zmiar1983 r.), czwarte 1988
r.

6./ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstagaestycji (z 1980 r.), pte 1988

7./ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjme/sokaciowe (z 1979 r., ze zmiare 1983 r.), trzecie 1988
r.

8./ Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizaeypirugie 1987 r.

9./ Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaeyjdrugie 1987 r.

10./ Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykamia prac geodezyjnych.

11./ Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogllne zasadgkomywania prac geodezyjnych i kartograficznych.
Wydanie pite zmienione 2001 r..

12./ Instrukcja techniczna G-2. Szczeg6towa poziamaysokdciowa osnowa geodezyjna i przeliczenia
wspotrzdnych medzy ukltadami.
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