STB. 02. ROZBIORKI I WYWOZ GRUZU - Opole, ul. Sciegiennego 7a

SSTWiOR - 02.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I OBIORU ROBOT

ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTAZOWE,WYWOZ GRUZU
Kod CPV 45111000-1

Grupa, klasa lub kategoria KOD Nazwa
Grupa robot 45100000-8 | Przygotowanie terenu pod budoweg
Klasa robot 45110000-1 |Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow
budowlanych; roboty ziemne
Kategoria robot 45111000-8 | Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT I MATERIALOW
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. AKTY PRAWNE I NORMY ORAZ PRZEPISY ZWIAZNE
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STB. 02. ROZBIORKI I WYWOZ GRUZU - Opole, ul. Sciegiennego 7a

STB. 02. ROZBIORKI ELEMENTOW BUDOWLNYCH I WYWOZ GRUZU

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegdolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbidrka elementéw budowlanych i wywozem gruzu wykonywanych w ramach zadania :
Renowacja Sciany frontowej i docieplenie elewacji tylnej i szczytowej budynku mieszkalnego
wielorodzinnego przy ul. Sciegiennego 7a w Opolu

1.2. Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 12.1.1

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

a/ rozbiorki :

- skucie czesci tynkow

- rozbidrka rury spustowej

- demontaz obrobek blacharskich wystgpujacych na elewacji

- demontaz nieuzytkowanych przewodow instalacyjnych pozostawionych na elewacjach

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania i ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa
iST

2 MATERIALY
Nie wystepuja

3.SPRZET
Roboty rozbiérkowe beda wykonywane recznie lub za pomoca dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

Materiaty przeznaczone do wywiezienia moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inwestora. Nalezy je ustawi¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej obok
siebie 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu.

Miejsce odktadu materiatu wskaze Inwestor.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP
.Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonane roboty rozbiérkowe.

5.2. Roboty rozbidrkowe

Roboty wykona¢ w miejscach przewidzianych w dokumentacji projektowe; .

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r ( Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i1 higieny podczas wykonywania robdt budowlanych

Wywiezienie zdegradowanego materiatu przewie$¢ na odktad w miejsce wskazane przez Inwestora

5.2.1. Obiekty kubaturowe

- obrobki blacharskie, fragmenty murow - rozebrac¢ rgcznie . Materiat posegregowac 1 odnie$¢ na
miejsce skladowania lub wywie$¢ na wysypisko

- tynki klawiszujace i odpadajace skuc.
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- elementy sztukatorskie przeznaczone do renowacji nalezy skuwac recznie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci polega na :

-sprawdzeniu kompletnosci wykonania prac rozbiérkowych i demontazowych

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow pod katem ich ponownego uzycia

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru sa jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla danej pozycji robot.
Obmiaru robét rozbidorkowych z uwzglednieniem ilo$ci materiatu nadajacego si¢ do ponownego
wykorzystania dokona¢ na budowie .

Jednostka obmiarowa jest dla

- dla obrobek blacharskich - tony
- dla wyburzen -m’

- tynki i sztukaterie - m?

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty wymienione w pkt.12.1.3 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
Roboty odbiera inspektor nadzoru na podstawie zapiséw w dzienniku budowy.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
e Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST- 00.00 ,,Wymaganiach ogdlnych” pkt.9
e Placi za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5 1 odebrane przez Inspektora
Nadzoru
e (Ceny jednostkowe obejmujace zakres robot okreslonych w projekcie, specyfikacji technicznej
oraz przedmiarze robot nalezy przyjmowac dla poszczegolnych robot zgodnie z kosztorysem ofertowym

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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